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Dans notre étude, nous présenterons une approche systémique pour la comparaison des langues romanes qui se fonde sur les grands principes théoriques de la psychomécanique du langage de Gustave Guillaume. Nous nous réfèrerons tout particulièrement aux concepts de « déflexivité », de « temps opératif » ainsi que sur le « tenseur binaire radical » afin de montrer que les évolutions des langues romanes s’effectuent dans le cadre d’une systémique diachronique cohérente. Les principes théoriques de la psychomécanique du langage sont fondamentaux pour mettre en évidence la cohésion de ces évolutions et identifier les grandes lignes de convergence. Nos exemples pris en français, en italien, en espagnol, en roumain et dans quelques dialectes italiens septentrionaux, concerneront tout  particulièrement les systèmes verbaux de ces langues et tout particulièrement les nouveaux équilibres des temps grammaticaux.
